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S e r i e  N V F 5

/   D E S C R I P C I Ó N
Los variadores de frecuencia de la serie NVF5 permiten controlar de 

forma sencilla y eficiente cualquier aplicación movida por motores 

asíncronos desde 0.4 kW hasta 7.5 kW.

Ofrecen un diseño compacto y elegante, incluyendo las funciones

y características más habituales para las principales aplicaciones en 

el sector industrial.

Es la solución eficaz en instalaciones terciarias e industriales para 

mejorar la eficiencia energética y conseguir un control óptimo de los 

motores eléctricos, con el consiguiente ahorro económico.

/   C A R A C T E R Í S T I C A S
_ Modelos con alimentación monofásica 230V o trifásica 400V.

_ Modo de control V/F o vectorial sin encóder (sensorless).

_ Control de cargas de par constante o par variable.

_ Interfaz mediante consola con potenciómetro incluido.

_ Sintonización automática del motor (estática o dinámica).

_ Control de procesos PID integrado.

_ Función hibernación (dormir/despertar) para ahorro energético.

_ Control PLC simple y control multietapa hasta 16 velocidades.

_ Comunicación Modbus y monitorización mediante software propio.

_ Varias funciones de arranque, incluyendo caza al vuelo.

_ Módulo de frenado regenerativo integrado.

_ Entradas: (4x) digitales, (1x) tren de pulsos, (2x) analógicas.

_ Salidas: (1x) digital común o tren de pulsos, (1x) analógica y (1x) relé.

L A  S O L U C I Ó N  E F I C A Z  P A R A
E L  A H O R R O  E N E R G É T I C O



P A R A  C O N O C E R  M Á S  V I S I T E  N U E S T R A  W E B :  C H I N T . E U

A P R O P I A D O  P A R A  I N S T A L A C I O N E S
T E R C I A R I A S  E  I N D U S T R I A L E S

TA M A Ñ O  C O M P A C T O
P e r m i t e  e l  a h o r r o  y  e l  a p r o v e c h a m i e n t o  d e l  

e s p a c i o  d e n t r o  d e  l o s  c u a d r o s  e l é c t r i c o s .

T O D O  E N  U N O
I n c l u y e  m u l t i t u d  d e  f u n c i o n e s  q u e  s e  a d a p t a n  

a  l o s  r e q u e r i m i e n t o s  d e  l a  m a y o r í a  d e  l a s  

a p l i c a c i o n e s .

O P T I M I Z A C I Ó N  D E  M O N TA J E
L o s  m o d e l o s  d e  p o t e n c i a  h a s t a  2 . 2  k W  p u e d e n  

s e r  i n s t a l a d o s  f á c i l m e n t e  e n  c a r r i l  D I N .

A LT O  R E N D I M I E N T O
M e d i a n t e  e l  a u t o t u n i n g  y  e l  c o n t r o l  v e c t o r i a l  

s e  l o g r a  u n  c o n t r o l  p r e c i s o  d e  l a  v e l o c i d a d  c o n  

l i m i t a c i ó n  d e l  p a r .



S í g u e n o s  e n  n u e s t r a s  r e d e s :

c h i n t . e u

C H I N T  E l e c t r i c s :
O fi c i n a  C e n t r a l
+ 3 4  9 1  6 4 5  0 3  5 3
i n f o @ c h i n t . e u

C H I N T  C a n a r i a s  y  B a l e a r e s
+ 3 4  9 2  2 6 8  8 3  2 0
i n f o @ g r e e n e f fi c i e n t s o l u t i o n s . c o m

C H I N T  C a t a l u ñ a
+ 3 4  9 3  4 7 7  7 6  4 5
c h i n t c a t a l u n y a @ k - e l e c . c o m

C H I N T  S u r
+ 3 4  9 5 4  4 7 0  7 6 7
i n f o s u r @ c h i n t . e u

C H I N T  E l e c t r i c s :
O fi c i n a  C e n t r a l
+ 3 4  9 1  6 4 5  0 3  5 3
i n f o @ c h i n t . e u

C H I N T  C a n a r i a s  y  B a l e a r e s
+ 3 4  9 2  2 6 8  8 3  2 0
i s l a s @ c h i n t . e u

C H I N T  C a t a l u ñ a
+ 3 4  9 3  4 7 7  7 6  4 5
c a t a l u n y a @ c h i n t . e u

C H I N T  S u r
+ 3 4  9 5 4  4 7 0  7 6 7
i n f o s u r @ c h i n t . e u




